POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Mechanika techniczna [S1Energ2>MT]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Energetyka 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
30 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

30 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Roman Starosta
roman.starosta@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student ma wiedze podstawowg z zakresu matematyki, obejmujgca rachunek wektorowy, rézniczkowy i
catkowy. Potrafi logicznie myslec i uczy¢ sie ze zrozumieniem, korzystac z podrecznikéw. Ma swiadomos¢
koniecznosci poszerzania swoich kompetenciji, rozumienie potrzebe uczenia sie i pozyskiwania nowe;j
wiedzy.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z mechaniki, w zakresie statyki, kinematyki i dynamiki ktéra
umozliwi studiowanie kolejnych przedmiotow m.in. z zakresu wytrzymatosci materiatéw, podstaw
konstrukcji maszyn, drgan, teorii maszyn i mechanizmow, itp.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
brak

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposéb:



Egzamin koncowy sktada sie z czesci teoretycznej i zadaniowej. Zagadnienia teoretyczne, na podstawie
ktérych opracowywane sg pytania zostang przestane studentom drogg mailowg z wykorzystaniem systemu
uczelnianej poczty elektroniczne;.

Zaliczenie ¢wiczeh na podstawie sprawdzianow oraz aktywnosci na zajeciach.

Tresci programowe

Elementy rachunku wektorowego.

Statyka, badanie rownowagi roznych uktadow sit
Twierdzenie o redukcji

Réwnowaga, kratownic, belek, ram

Tarcie statyczne

Kinematyka punktu

Kinematyka bryly sztywnej

Dynamika punktu materialnego

Dynamika bryty sztywnej

Tematyka zaje¢

- Wprowadzenie do mechaniki, elementy rachunku wektorowego

- Postulaty statyki, uktady zbiezne ptaskie i przestrzenne, wypadkowa, rownania rownowagi, wiezy

- Para sit, tw. o redukc;ji, wektor gtowny, moment gtowny, skretnik, tw. o momencie gtownym, niezmienniki
redukcji, warunki rownowagi, dowolny ptaski uktad sit, wypadkowa uktadu sit réwnolegtych

- obcigzenie ciggte i jego wypadkowa, rownowaga uktadow bryt zwigzanych, wyznaczanie rekcji wiezow
belek i ram

- Kratownice pfaskie, wyznaczanie sit w pretach metodg rownowazenia weztéw i metoda Rittera;
réwnowaga ukfadéw przestrzennych

- Tarcie statyczne i kinetyczne, tarcie ciegien, wzor Eulera, opér toczenia

- Geometria mas, moment statyczny, srodek geometryczny, moment bezwtadnosci dla obszaréw ptaskich,
twierdzenie Steinera, obrét uktadu wspétrzednych, gtdwne centralne momenty bezwtadnosci

- Wprowadzenie do zagadnieh wytrzymatosci materiatow, sity wewnetrzne, naprezenie, odksztatcenie,
prawo Hooke'a, modut Younga, obcigzenie osiowe, statyczna wyznaczalnosé, warunek wytrzymatosciowy,
zmeczenie, petzanie, relaksacja

- Naprezenie tngce, modut Kirchoffa, skrecanie watéw, warunek wytrzymatos$ci i sztywnosci

- Rozktad sit thgcych i momentdéw zginajgcych w belkach i ramach, zginanie belek, wskaznik wytrzymatosci
na zginanie

- Kinematyka, w tym: kinematyka punktu, predkosc¢, przyspieszenie, ruch punktu we wspétrzednych
kartezjanskich i biegunowych, przyspieszenie styczne i normalne

- Kinematyka bryty, ruch postepowy, obrotowy, ptaski, kulisty, ogéiny,

- Ruch ztozony, efekt Coriolisa i jego znaczenie w przyrodzie i technice

- Dynamika punktu materialnego, w tym: zasady dynamiki, zasada d’Alemberta, ped, kret, dynamiczne
réwnania ruchu, drgania swobodne, wymuszone, ttumione, praca, energia, moc, pole sit

- Dynamika uktaddéw punktéw materialnych, twierdzenie o ruchu srodka masy, geometria mas; srodki
ciezkosci, masowe momenty bezwladnosci, osiowe i dewiacyjne, elementy dynamiki bryty sztywnej

Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja multimedialna, ilustrowana przyktadami podawanymi na tablicy
Cwiczenia: rozwigzywanie zadan na tablicy
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS

taczny naktad pracy

Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem

Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




